Szczegolowa specyfikacja techniczna wykonania
i odbioru robot

BUDOWA DZWIGU OSOBOWEGO PRZY BUDYNKU SZKOLY PODSTAWOWEJ
NR 10 Z ODDZIAELAMI INTEGRACYJNYMI W ZAMOSCIU

22-400 Zamos¢, ul. Peowiakow 30A

Montaz dzwigow osobowych

(branza elektryczna)

Kod CPV 45313100-5



1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Wymagania zwigzane z dostawg, montazem i odbiorem dzwigu osobowego z dostgpem

dla os6b niepetnosprawnych wraz z niezbednymi pracami elektrycznymi

Kod CPV: 45313100-5 Instalowanie wind

1.2  Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy inwestycji
majacej na celu realizacje robot wymienionych w p-kcie 1.1. W swym zakresie
opracowania obejmuje prace zwigzane z dostawg urzadzenia, wykonawstwem i

wykonczeniem robot wykonywanych na miejscu.

1.3. Zakres robot.
Roboty objete specyfikacja maja na celu wykonanie wszystkich czynnos$ci zwigzanych z

montazem dzwigu osobowego, w tym:

- utozenia kabla zasilajacego od istniejgcej rozdzielnicy do maszynowni dzwigu,
— montaz dzwigu z osprzgtem,

— podiaczenie zasilania,

- odbidr techniczny i1 sprawdzenie dziatania z montowanego dzwigu.

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi

Normami 1 Ogo6lng Specyfikacja Techniczng

2. MATERIALY.

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Materiaty uzyte do budowy dzwigu powinny mie¢ aktualne, wymagane przepisami znaki
1 $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Urzadzenia, cz¢sci 1 elementy

uzyte do instalacji dzwigéw musza by¢ fabrycznie nowe.

Uzyte materiatly musza by¢ zaakceptowane przez Inwestora (Inspektora Nadzoru).



3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Sprzet do montazu dzwigow - Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ i srodowisko
wykonywanych robot.

Rodzaje sprzg¢tu uzywanego do robot montazowych pozostawia si¢ do uznania przez

Wykonawce.

4. TRANSPORT.

4.1 Ogodle wymagania dotyczace transportu.

Transport powinien odbywac si¢ w sposdb bezpieczny, zapewniajacy wyeliminowanie
uszkodzen i odksztalcen przewozonych urzadzen i materialow. Materialy, urzadzenia jak
1 sposob przewozenia §rodkami transportu powinien by¢ okreslony przez producenta.

Wyroby do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami przez fabryczne
opakowanie. Osprzet 1 inne elementy transportowac i przechowywaé skompletowane w

odrebnych opakowaniach.

Na kazdym opakowaniu powinna by¢ umieszczona informacja podajaca, nastgpujace
dane:

- nazwe 1 adres producenta,
- oznaczenie ( nazw¢ handlowg),

—nr PN lub Aprobaty Technicznej, nr dokumentu dopuszczajacego do obrotu 1

powszechnego stosowania w budownictwie, znak budowlany.

5. WYKONANIE ROBOT.

Montaz dzwigu nalezy wykonac zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz wedtug
wytycznych producenta. Utozenie kabla zasilajacego, potaczen wyrownawczych od
rozdzielnicy do maszynowni dzwigu, utozenie przewodu sygnalizacyjnego oraz
uruchomienie dzwigu prowadzony bgdzie przez osoby posiadajace odpowiednie

doswiadczenie w podobnych pracach, wedlug instrukcji producenta dzwigu.



KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Przed przystapieniem do prac nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania do prac, w
szczegblnosci:
— sprawdzenie wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej
— wyposazenia w wymagane srodki BHP,
— sprawdzeniu kompletno$ci zestawu narzedzi 1 maszyn
jak réwniez:
— zgodnosci z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi,
— jako$ci zastosowanych materiatéw 1 wyrobow,
Kontrola ma na celu sprawdzenie braku uszkodzen mechanicznych, oceny
funkcjonowania dzwigu w zakresie rozruchu, jazdy, hamowania, funkcjonowanie
elementow zabezpieczajacych, sygnalizacji alarmowej oraz wykonanie pomiarow

odbiorczych gwarantujaca bezpieczng obstuge dzwigu.

OBMIAR ROBOT.

Dla umow ryczaltowych obmiar sprowadza si¢ do okreslenia ilosci wykonywanych rob6t
zgodnie z postanowieniami umowy. Wszystkie urzadzenia oraz sprzet pomiarowy
stosowanie do obmiar podlegaja akceptacji przez Inspektora Nadzoru 1 powinny miec

odpowiednie badania legalizacyjne.

ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie koncowej oceny rzeczywistego wykonania
robot tj. wykonanie podiaczenia zasilania dzwigdw, wyposazenia maszynowni,
zamontowanie urzadzen sygnalizacyjnych. Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli
wszystkie wyniki badan sa pozytywne, a dostarczone przez wykonawce dokumenty sa

kompletne. Gotowo$¢ do odbioru robot zgtasza Wykonawca do dziennika budowy.

DOKUMENTACJA ODNIESIENIA

- PN-EN 81-28:2004 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigdw. Dzwigi przeznaczone do transportu osob i towarow. Czes¢ 28: System
zdalnego alarmowania w dzwigach osobowych i towarowych;

- PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych;



- PN-EN 81-70:2005 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigow -- Szczegblne zastosowania dzwigdw osobowych i towarowych -- Czes¢ 70:
Dostepnos¢ dzwigoéw dla oséb, w tym 0sob niepetnosprawnych

- umowa pomi¢dzy Wykonawcg a Zamawiajagcym

-aprobaty techniczne

- instrukcje montazu



